OZET
BIR ITKi OLCUM SISTEMI

Bu bulus, motor (M) ve pervanelerin itki ve ¢ekme kuvvetlerinin él¢limii igin

5  kullanilan, ayni tezgah izerinde hem itki hem de ¢ekme kuvveti dl¢iimiiniin giivenli

sekilde yapilabilmesine olanak saglayan bir itki 6l¢tiim sistemi (1) ile 1lgilidir.

14
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. Hava araclari, igten yanmali motorlar (M) ve elektrikli motorlar (M) gibi

iten ve ¢eken motorlarin (M) itki kuvvetini giivenli sekilde olgebilen ve en
temel halinde;

iizerinde olgiilen degeri gosteren goOsterge paneli (21) yer alan ve
dokunmaya karsi hassas dokunma yiizeyine (22) sahip en az bir olgiim
cihazi (2) iceren;

Olgiim cihazinin (2) dokunma yilizeyine (22) temas eden dokunma ucuna
(31) sahip en az bir yatay kol (3),

yatay kolun (3) dl¢iim cihazina (2) temas etmedigi ucunun mesnetlendigi en
az bir dikey kol (4),

yatay kol (3) ile dikey kolun (4) birlestigi kenarlarin tercihen her iki dig
yiizeyine monte edilen ve diger uglarn zemine temas eden ayak (35),

yatay kol (3) ile dikey kolun (4) birlestigi kisimda yer alan ayaklarin (5) dis
yiizeyine monte edilen ve dlglim sirasinda vatay kolun (3) 6l¢iim cihazindan
(2) uzaklagmasini engelleyen en az bir giivenlik kolu (6),

dikey kolun (4) yatay koldan (3) bagimsiz ucuna monte edilen en az bir sabit
kol (7),

itki 8letimil i¢in iizerine motor (M) ve/veya pervanenin monte edildigi, iten
motorun (M} él¢iimii i¢in 6lgiim cihazina (2) bakan sekilde, ceken motorun
(M) ol¢iimii igin ise 180 derece ters gevrilerek sabit kola (7) monte edilen

en az bir montaj paneli (8) ile karakterize edilen bir itki 6lgiim sistemi (1).

Itki 5lgiimii sirasinda iizerine baski uygulanan dokunma yiizeyine (22) sahip
Ol¢tim cihazi (2) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi bir itki 6lgiim

sistemi (1).

10
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. Dokunma yiizeyine (22) uygulanan baskinin tercihen kilogram-kuvvet (kg-

) cinsinden okuyabilmek i¢in uyarlanmuis gosterge paneli (21} ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi bir itki él¢iim sistemi (1).

. Itki l¢limil i¢in lgiim cihazinin (2) iizerinde yer alan dokunma yiizeyine

(22) tercthen 90 derecelik a¢1 ile temas eden dokunma ucuna (31} sahip bir

yatay kol (3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki l¢iim sistemi

(0.

. Olgiim cihazinin (2) {izerinde ve dl¢iim cihazina (2) paralel sekildeki yatay

kol (3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki dlglim sistemi (1).

. Yatay kolun (3) ucunda yer alan ve itki &l¢iimiinden en dogru sonucun

alinabilmesi i¢in dokunma yiizeyine (22) dik sekildeki dokunma ucu (31)

ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki 6l¢iim sistemi (1).

. Dikey kolun (4) her iki yaninda dikey kola (4) monte edilen ve yatay kol (3)

ve dikey kolun (4} hareketlerini kisitlamayacak sekilde bir ucundan zemine
temas eden ayak (5} ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki dl¢iim

sistemi (1).

. Zemine temas ettigi ylizeyleri, motorun (M) ve/veya pervanenin itki Slglimii

sirasinda zemine tutunarak kaymayi énleyecek sekilde tercihen kauguk
malzeme ile kaplanan ayak (5) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi bir

itki 6lglim sistemi (1).

. Her iki ucu her iki ayaga (5) monte edilen ve tercihen U sekli verilen bir

profil olan giivenlik kolu (6) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki

Olctim sistemi (1).

11
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Uzerinde, itki &lciimii yapilacak olan motor (M) veya pervanenin
kablolarini bir araya toplamak ve olasi giivenlik problemlerini engelleyecek
sekilde yuva (71) igeren sabit kol (7) ile karakterize edilen istem 1’deki
gibi bir itki 6l¢lim sistemi (1).

Uzerinde, sabit kola (7) monte edilebilmesi igin birlestirme delikleri (81),
motor (M) veya pervanenin monte edilmesi i¢in baglanti delikleri (82) ve
itki olgiimii yapilmasi1 arzu edilen motor (M) veya pervanenin Ol¢iim
sirasinda sogutulmasi igin en az bir kanal (83) bulunan montaj paneli (8) ile

karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki dlglim sistemi (1).

Alt kisminda ve tist kisminda olmak iizere lizerinde tercihen iki adet kanal
(83) bulunan montaj paneli (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi bir

itki dlgtim sistemi (1).

Montaj paneli (8) lizerinde yer alan birlestirme deliklerinden (81) gegirilen
baglant1 elemanlarinin gegirildigi, montaj panelinin (8) lizerine getirildigi
sabit kol (7) iizerinde yer alan montaj deligi (72) ile karakterize edilen

istem 1’deki gibi bir itki Slgiim sistemi (1).

[tki 6lgiimii yapilmasi arzu edilen motorun (M) galigma hizma bagl olarak
sabit kolun (7) bagh oldugu ve yatay kola (3) bask1 uygulayan dikey kol (4)

ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir itki dl¢iim sistemi (1).

Dikey kolun (4) baskisi ile 6l¢iim cihazi (2) lizerindeki dokunma yiizeyine
(22) temas eden ve yatay kol (3) ucunda bulunan dokunma ucu (31) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi bir itki 6lclim sistemi (1).
Ayaklarin (5) bulundugu ve yatay kol (3) ile dikey kolun (4) birlestigi

noktaya, itki 6l¢iimii yapilan motorun (M) bagh oldugu montaj panelinin

(8) orta noktas ile esit mesafede bulunan bu sayede motordan (M) alinan

12



itki kuvvetinin ayni oranda iletildigi yatay kolun (3) dokunma ucu (31) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi bir itki 6lglim sistemi (1),

17. itki 81¢iimii igin ¢alistirilan motor (M) ve pervanenin tastum (konveksiyon)
5 yoluyla 1s1 transferlerini arttiran ve montaj paneli (8) izerinde yer alan kanal

(83) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi bir itki 6lgiim sistemi (1).

10

15
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TARIFNAME
BIR ITKi OLCUM SISTEMI

Teknik Alan

Bu bulus, lizerine monte edilen, itme ve/veya ¢ekme kuvveti saglayan motor ve
pervane sistemlerinin yarattigi itki kuvvetini 6l¢meye yarayan bir itki 6l¢iim sistemi

ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Giinlimiizde igten yanmali motorlarda ve elektrikli motorlarda itkinin dlgim{i igin
belirli test cihazlari kullanilmaktadir. Itki 6l¢timii icin kullanilan bu test cihazlarinin
en yaygin kullanim alanlar1 dért pervaneli robot helikopterler (quadkopterler),
elektrik motoruna sahip insansiz hava araclari, model ucak ve helikopterlerdir.
Insansiz hava araglarimin tiim diinyada yaygin hale gelmesi ile dzellikle insansiz
hava araglarinin gelistirilmesi i¢in birgok farkli sistem tasarlanmaktadir. Insansiz
hava araclarinda, model ugak ve helikopterlerde itki sistemlerinin gelistirilmesi igin
calismalar yapilmaktadir. Savunma sanayi firmalari, insansiz hava araglarinda
mevcutta kullamlan igten yanmali motorlara alternatifler gelistirmekte, itkisi daha

giiclii motorlar kullanmaktadirlar.

Farkli motor tasarimlarninda itkinin ve ¢ekmenin 6l¢imii biiyiik Snem arz
etmektedir. Ugus testlerinde mevceut performans testlerinin yani sira pervane testleri
yaptlmaktadir. Farkli boyutlarda ve farkli hatvelere sahip pervanelerin devir ve itki
karakteristiklerinin belirlenmesi amaciyla itki Sl¢lim testleri yapilmakta ve en

yiiksek cekmeyi lireten pervaneler, hava araglarinda tercih sebebi olmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan KR20140137124 (A) sayili Kore patent

dokiimaninda, elektrikli insansiz hava araglarinin tahrik {initesinin &zelliklerini
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analiz eden bir aparattan bahsedilmektedir. Bu aparat aym anda itki, donel hiz ve

tilketimi 6lgmek i¢in kullanmlmaktadir.

Bulus konusu patentte ise insansiz hava araglart dahil olmak iizere, i¢ten yanmali
motorlar, elektrikli motorlar, model ugak ve helikopterlerin motor ve pervane
sistemlerinin itki kuvvetlerinin 8lgiilebildigi bir test aparati agiklanmaktadir. itki
6lelim sistemi iizerine hem itme kuvveti yaratan hem de ¢ekme kuvveti yaratan
motorlarin itki kuvveti ol¢ulebilmektedir. Bununla birlikte giivenlik koluna sahip
olmas1 ve motor sogutucu o&zellikleri sayesinde mevcut teknikte bilinen test
cihazlarina gore daha net sonuglan, giivenli sekilde ve dl¢iimii yapilan motoru

sogutarak saglamaktadir.

Meveutta, insansiz hava araglar, model ucak ve helikopterler, icten yanmali
motorlar ve elektrikli motorlar gibi iten ve ¢eken motorlarmm itki kuvvetlerini ayni

tezgah lizerinde giivenli sekilde dlgen bir itki 6lciim sistemi bulunmamaktadir.
Bulusun Amaclar

Bu bulusun amaci hem iten hem de ¢eken motorlarin motor ve pervanelerinin itki
kuvvetinin tek tezgah iizerinde olgiilebilmesini saglayan bir itki 6lgiim sistemi

gergeklestirmektir.

Bu bulugun diger amaci hem iten hem de ¢eken motorlarin itki kuvvetini glivenli

sekilde Olcen bir itki dlglim sistemi ger¢eklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, mevcuttaki sistemlere gére daha az parca ile itki

kuvvetini dlgebilen bir itki 6lctim sistemi gerceklestirmektir.

Bu bulusun diger bir amaci, birebir oranda 6l¢iim yapabilen bir itki 8l¢iim sistemi

gergeklestirmektir.
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Bu bulusun bir diger amaci, yanlis montajlanma durumunda meydana gelebilecek

kazalar 6nleyen glivenlik koluna sahip bir itki 6l¢lim sistemi gergeklestirmektir,

Bu bulusun diger bir amaci, Olgiim sirasinda kaymayi engelleverek Olglim
dogrulugunu arttiran tercihen kauguk malzemeden imal edilen tabana sahip bir itki

6l¢iim sisterm gercgeklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, montaj panclinde yer alan kanallar sayesinde
konveksiyon ile 1s1 transferi arttirilarak motorun sogutulmasini saglayan bir itki

ol¢iim sistemi gergeklestirmektir.

Bu bulusun diger bir amaci, montaj panelinde yer alan oyuklardan kablolarin
gecirilmesi ile Olglim sirasinda kablolarin  karismasindan kaynaklanabilecek

problemlerin éniine gegen bir itki élgiim sistemi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, mevcuttaki sistemlere gére daha basit bir yapiya sahip
olmasi ile islem adimlarint azaltan ve dolayisiyla dl¢lim igin gereken toplam siireyi

kisaltan bir itki 6l¢tim sistemi gergeklestirmektir.

Bulusun Kisa A¢iklamasi

Bu bulugun amacina ulagmak i¢in ger¢eklestirilen, ilk istem ve bu isteme baglt diger
istemlerde tanimlanan bir itki 8l¢iim sistemi; lizerinde hassas bir dokunma ylizeyi
yer alan &lglim cihazi, itki 6l¢iimii sirasinda Sl¢lim cihazina bir ucu dokunan yatay
kol, yatay kola tercihen 90 derecelik ac1 ile monte edilen dikey kol, yatay kol ile
dikey kolun birlestigi kisma monte edilen ayaklar, ayaklari digtan birbirlerine
baglayan giivenlik kolu, dikey kolun {ist kisminda yer alan ve pervane veya motorun

Olgiim i¢cin monte edildigi montaj panelinden olusmaktadir.

ften motorlarin itki 6l¢iimiiniin yapilabilmesi i¢in montaj paneli sabit kola, gekme

kuvveti yaratan motora gore 180 derece ddndiiriilerek monte edilmektedir. Bu
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sayede itme kuvveti yaratan motorun itkisinin olgiimii, ¢ekme kuvveti yaratan

motor ile ayni sekilde yapilabilmektedir.

Bulusun Ayrintih Aciklamas

Bu bulusun amacma ulasmak igin gergeklestirilen bir itki Slgiim sistemi ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Cekme kuvveti yaratan bir motorun itki kuvvetinin 8lglimii i¢in itki dlgiim
sistemine montajli halinin perspektif gériiniisiidiir.

Sekil 2. Itme kuvveti yaratan bir motorun itki kuvvetinin 8l¢iimii igin itki dl¢tim
sistemine montajlt halinin perspektif gdriiniistidiir.

Sekil 3. Montaj panelinin, motorun monte edildigi halinin perspektif goriinlistidiir.

Sekil 4. Itki &lciim sisteminin, montaj panelinin sabit kola monte edilmedigi

halinin perspektif goriinlistidiir.

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir.

1. Itki 6lgiim sistemi
2. Olgiim cihaz1
21. Gosterge paneli
22. Dokunma yiizeyi
3. Yatay kol
31. Dokunma ucu
Dikey kol
Ayak
Giivenlik kolu
Sabit kol
71. Yuva
72. Montaj deligi

N A
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8. Montaj paneli

81. Birlestirme deligi
82. Baglanti deligi
83. Kanal

M. Motor

Hava araclari, icten yanmah motorlar (M) ve elektrikli motorlar (M) gibi iten ve

¢eken motorlarin (M) itki kuvvetini giivenli sekilde dlgebilen itki 6l¢iim sistemi (1)

¢n temel halinde;

iizerinde dlgiilen degeri gdosteren gdsterge paneli (21) yer alan ve
dokunmaya karst hassas dokunma ylizeyine (22) sahip en az bir dlglim
cihazi (2),

Ol¢tim cihazinin (2) dokunma ylizeyine (22) temas eden dokunma ucuna
(31) sahip ve 6l¢lim cihazina (2) tercihen 90 derecelik ag1 ile temas eden en
az bir yatay kol (3),

yatay kolun (3) dl¢lim cihazina (2) temas etmedigi ucunun mesnetlendigi en
az bir dikey kol (4),

yatay kol (3) ile dikey kolun (4) birlestigi kenarlarin tercihen her iki dig
yiizeyine monte edilen ve diger uclari zemine temas eden ayak (5),

yatay kol (3) ile dikey kolun (4) birlestigi kisimda yer alan ayaklarin (5) dig
yiizeyine monte edilen ve dl¢iim sirasinda yatay kolun (3) 6l¢tim cihazindan
(2) uzaklagsmasini engelleyen en az bir giivenlik kolu (6),

dikey kolun (4) yatay koldan (3) bagimsiz ucuna monte edilen en az bir sabit
kol (7},

itki 6lglimii i¢in lizerine motor (M) ve/veya pervanenin monte edildigi, iten
motorun (M) él¢iimi i¢in 6l¢lim cihazina (2) bakan sekilde, ¢geken motorun
(M) 6l¢limil igin ise 180 derece ters cevrilerek sabit kola (7) monte edilen

en az bir montaj paneli (8) icerir.

Bulusun bir uygulamasinda, iizerinde olusan itkiyi dlgen bir dlgiim cihazi (2)

bulunmaktadir. Olgiim cihazi (2), bir gdsterge paneline (21) ve dokunma yiizeyine
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(22) sahiptir. Dokunma ylizeyi (22) iizerine bir sekilde baski uygulandiginda,
uygulanan baski tercihen kilogram-kuvvet (kg-f) cinsinden gésterge panelinde (21)
goriilebilmektedir. Gésterge panelinde (21) okunan deger, kg-t cinsinden Newton
cinsine doniistiriilmektedir (1 N = 0.10197 kg-f). Bulusun bir baska uygulamasinda

gosterge panelinde (21) okunan deger, Newton cinsindendir.

Bulusun bir uygulamasinda 6l¢iim cihazinin (2) tizerinde yer alan dokunma
yiizeyine (22) tercihen 90 derecelik a¢1 ile temas eden dokunma ucuna (31) sahip
bir yatay kol (3) bulunmaktadir, Yatay kol (3) &l¢iim cihazinin (2) {izerinde ve
Ol¢iim cihazina (2) paralel sekildedir. Yatay kolun (3) ucunda yer alan dokunma
ucu (31), itki dlgtimiinden en dogru sonucun alinabilmesi i¢in dokunma yiizeyine

(22) dik sekildedir.

Bulusun bir uygulamasinda yatay kola (3), dokunma ucunun (31) bulunmadig
ucundan monte edilen bir dikey kol (4) bulunmaktadir. Dikey kol (4) ile yatay kol

(3) hareketli sekilde bir u¢larindan birbirlerine monte edilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda dikey kolun (4) her iki yaninda dikey kola (4) monte
edilen 1ki ayak (5) bulunmaktadir. Ayaklar (5). yatay kol (3) ve dikey kolun (4)
hareketlerini kisitlamayacak sekilde bir uglarindan zemine temas etmektedirler.
Ayaklann (5) zemine temas ettifi yiizeyleri, motorun (M) ve/veya pervanenin itki
Olctimii sirasinda kaymayr onleyecek sekilde tercihen kaucuk malzeme ile
kaplanmaktadir. Bulusun farkli uygulamalarninda ayaklarin (5} zemine temas
ettikleri viizeyleri, kauguk malzeme yerine itki 6l¢limii sirasinda yatay kol (3) ve
dikey kolun (4) sarsintis1 ile hareket etmeyi engelleven ve zemine tutunma saglayan

bir malzeme olabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda her 1ki ucu her 1ki ayaga (5) monte edilen bir giivenlik
kolu (6) bulunmaktadir. Giivenlik kolu (6) tercihen U sekli verilen bir profildir.
Giivenlik kolu (6), itki élgiimii sirasinda iten bir motorun (M) Sekil 1’deki gibi

baglanmasi durumunda, yatay kolun (3) élgiim cihazindan (2) uzaklasarak tehlike
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yaratmasinm engellemek amaciyla tasarlanmigtir. Glivenlik kolunun (6) asagi1 dogru
¢ekilmesi ile iten motorun (M) itkisinin, yanhs montaj durumunda dahi dlgtimiine

imkan saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda dikey kolun (4) yatay koldan (3) bagimsiz olan ucuna
bir sabit kol (7) monte edilmektedir. Sabit kolun (7) lizerinde, itki dl¢ciimii yaplacak
olan motor (M) ve/veya pervanenin kablolarini bir araya toplamak ve olasi giivenlik
problemlerini engelleyecek sekilde bir yuva (71) agilmustir, Itki dl¢iimii yapilacak
olan motorun (M) kablolar1, sabit kol (7) iizerinde agilmis yuvanin (71) i¢erisinden
gecirilmektedir. Bulusun bir baska uygulamasinda sabit kol (7), dikey kol (4) ile

birlesik ve dikey kolun (4) sekillendirilmesi ile olugturulmaktadir.

Montaj paneli (8} iizerinde, montaj panelinin (8) sabit kola (7) monte edilebilmesi
icin birlestirme delikleri (81), motor (M) ve/veya pervanenin monte edilmesi i¢cin
baglant1 delikleri (82) ve itki dlclimii yapilmas1 arzu edilen motor (M) ve/veya
pervanenin Ol¢lim sirasinda sogutulmasi i¢in en az bir kanal (83) bulunmaktadir.
Bulusun bu uygulamasinda montaj panelinin (8) tercihen alt kisminda ve st

kisminda yer alan iki adet kanal (83) bulunmaktadir.

Motor (M}, montaj paneli (8) tzerinde yer alan baglant1 delikleri (82) iizerine
getirilerek motorda (M) yer alan deliklerden ve baglant1 deliklerinden (82) gegirilen
bir baglanti elemam vasitasiyla birbirlerine sabitlenmektedir. Itki 8lgiimiiniin
yaptlmasimin ardindan baglanti elemanlan sdkiilerek motor (M), montaj panelinden

(8) ayrilabilmektedir.

Montaj paneli (8) tizerinde yer alan birlestirme deliklerinden (81} gecirilen baglanti
elemanlar1 ayn1 zamanda montaj) panelinin (8) lzerine getirildigi sabit kol (7)
tizerinde yer alan montaj deliklerinden (72) gecirilmektedir. Bulusun bu
uygulamasmda montaj paneli (8) sabit kola (7) tercihen civata ve somun
kullanilarak monte edilmektedir. Baglanti eleman:1 olarak civata ve somun

kullanilmas1 ile hem iten hem de ¢eken motorlarin (M) itki  Slgiima
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yapilabilmektedir. Bulusun bir bagka uygulamasinda montaj panelinin (8) sabit kola
(7) baglantisi igin hem iten hem de ¢eken motorlarin (M) itki Slglimiiniin

yapilabilmesine izin veren farkli birlestirme elemanlar1 kullanilabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda, bulus konusu itki él¢iim sisteminin (1) ¢alisma prensibi
su sekildedir; itki dletimii yapilmast arzu edilen motor (M), montaj paneli (8)
izerinde yer alan baglanti deliklerinden (82) ve motor (M) iizerinde yer alan
deliklerden gecirilen baglanti elemanlarn vasitasiyla montaj paneline (8) montaji
tamamlanmaktadir. Motorun (M) kablolari, montaj panelinin (8) montajli oldugu
sabit kol (7) {izerinde yer alan yuvalardan (71) gecirilmektedir. Itki 6l¢timii icin
motor (M) ¢alistirllmaktadir. Motorun (M) galisma hizina bagl olarak sabit kolun
(7) bagh oldugu dikey kol {(4) yatay kola (3) baski uygulamaktadir. Bu baski ile
yatay kol (3) ucunda bulunan dokunma ucu (31), 6l¢lim cihazi (2) tizerindeki
dokunma yiizeyine (22) temas etmektedir. Itki 8l¢limii yapilan motorun (M) bagl
oldugu montaj panelinin (8) orta noktasi ile yatay kolun (3) dokunma ucu (31),
ayaklarin (5) bulundugu ve yatay kol (3) ile dikey kolun (4) birlestigi noktaya esit
mesafede bulunmaktadirlar ve ayaklarin (5) bulundugu noktaya gdére alinan
moment her iki tarafta esittir. Bu sayede 6l¢iimi yapilan motordan (M) alinan itki
kuvveti, aym oranda (1-1 oraminda) yatay kolun (3) dokunma ucuna (31)
iletilmektedir. Dokunma ucunun (31) temas ettigi dokunma yiizeyindeki (22) bask:

kuvvetinin degeri, gosterge panelinden (21) okunmaktadir.

Itki &l¢iimii yapilacak motorun (M) ¢ekme kuvveti yaratan bir motor (M) olmasi
durumunda, montaj paneli (8) sabit kola (7) 6l¢iim cihazina (2) bakan sekilde monte
edilmektedir (Sekil 1). Itki 6l¢iimii yapilmast arzu edilen motor (M), itme kuvveti
yaratan bir motor (M} ise, montaj paneli (8) ¢ekme kuvveti yaratan motora (M) gore

180 derece dondiiriilerek sabit kola (7) monte edilmektedir (Sekil 2).

Bulus konusu itki dlgiim sistemi (1) sayesinde hem iten hem de ¢eken motorlarin
(M) motor (M) ve pervanelerinin itki kuvvetinin tek tezgah tizerinde él¢iilebilmesi

miimkiin olabilmektedir. Mevcutta kullamilan itki 6l¢iim tezgahlarina gire daha az
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parca ile birebir oranda itki 6l¢iimil yapan itki 6l¢lim sistemi (1), itki Slgiimii
yapilmasi arzu edilen motorun (M) yanlig montajlanmast halinde meydana
gelebilecek kazalart énleyen giivenlik koluna (6) sahiptir. Iten bir motorun (M)
Olgiim cihazina (2) bakan sekilde montajlanmasi halinde, dikey kol (4) ve
dolayisiyla dikey kola (4) montajli yatay kol (3) ve dokunma ucu (31) 6lgiim
cihazindan (2) uzaklasma egiliminde olmaktadir. itki &l¢iimii sirasinda, dikey kolun
(4) ve dolayisiyla yatay kolun (3} hareketini engelleyerek Slgtimiin dogrulugunu
arttiran ve tercihen kauguk malzemeden imal edilen tabana sahip ayaklar (5), aymi
zamanda yatay kol (3) ve dikey kolun (4) dengede durmasimi saglamaktadirlar,
Montaj paneli (8) iizerinde yer alan kanallar (83), itki l¢iimii i¢in ¢ahistirilan motor
(M) ve pervanenin taginim (konveksiyon) yoluyla 1s1 transferlerini arttirmaktadir.
Bu sayede itki dl¢limil sirasinda ayni anda sogutulan motor (M), ol¢lim sirasinda
herhangi bir zarar gormemekte ve 1sinmadan kaynakli olasi tehlikelerin ¢niine
gecilmektedir. Sabit kol (7) lizerinde bulunan yuvalarindan (71), montaj paneline
(8) baglanan ve itki 6l¢limii yapilacak olan motor (M) ve pervanenin kablolar
gecirilmekte bu sayede ol¢iim sirasinda meydana gelebilecek kablo karismasindan

kaynakli sorunlar engellenmektedir.



Sekil 1




Sekil 2
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Sekil 4
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